JENERATOR TESISATI OZEL TEKNIiK $ARTNAMESi
A. ISIN TANIMI

=3RS projelerinde gOsterilen
jenerator tesisatina ait malzemenin temini, isyerine nakli, depolanmasi, tesisatin ve
gerekli testlerin yapilmasinin sonucunda tam calisir vaziyette idareye teslim edilmesi
isidir.

B. TEKNIK SARTLAR

1. SISTEMIN GENEL TANIMI

Tesiste isletme devamlihidini gerekli kilan ekipmanlarin beslenmesi igin dizel
jeneratdr gruplari ve ilgili dagitim sistemi tesis edilecektir. Jeneratdr gruplari enerji
merkezi bunyesinde bulunacaktir. Her iki jeneratdér grubu bir otomasyon ve
senkronizasyon panosu Uzerinden ayni barada birlegtirilecektir. Jenerator
gruplarinin cikisi bir yukseltici trafo vasitasiyla 34.5kV'a cikartilacak ve ener;i
dagitimi igin tesis edilecek OG ringi Uzerinden bloklara dagitilacaktir. Jeneratérden
¢alisma durumunda tesisin enerji giris kesicisi acilacaktir. Dagitilmis trafo
merkezlerinde bulunan 2 trafodan birisi jeneratdérden g¢alisma durumunda aktif
olacak ve yedek glgler beslenecektir. Diger trafo jeneratdérden calismada devre disi
kalacaktir.

Tesis edilecek otomasyon ve senkronizasyon panosu vasitasiyla yik izleme ve
jeneratdr gruplarinin izlemesi yapilacaktir. Bu sayede eneriji ihtiyacinin distk olmasi
durumunda tek jeneratoriin devreye alinmasi imkani ve jeneratérlerden birinin ariza

yapmasi halinde sadece birincil dncelikli yuklerin beslenmesi imkani olacaktir.

2. KULLANILACAK EKIPMAN TEKNIK OZELLIKLERI

Tesis edilecek dizel jeneratér gruplar yirdrlikteki zorunlu ulusal ve uluslararasi
standartlara uygun olacaktir. Ayrica imalat¢i firmanin TSEK imalat yeterlilik
belgesine sahip olmasi kosulu aranacaktir.

Senkronizasyon ve otomasyon panosu bu konuda en az 20 yil deneyimli ve

uluslararasi tecriibeye sahip bir firmanin GrtnU olacaktir.

a) ALTERNATOR

Alternator asagida belirtilen 6zelliklerde olacaktir.
e 1600 kVA cikis glglu,
e 400/231 V. 50 Hz. "Stand-By" galisma rejimine gore imal edilmis,

e Firgasiz,



e Devir sayisi 1500 dev/dak,
o Dizel motora elastiki bir kavrama ile akuplel,
o Glc faktorii Cos @ = 0.8 (tam yikte),

o Cikis gerilimini bosta ve cgesitli ylkler altinda sabit tutmak igin ikaz akimina
otomatik kumanda eden elektronik voltaj regulatorli ( en az + %3 ayar

imkanl),

e Su damlalarina ve iri taneli yabanci maddelere ve elle temasa karsi
korunmus (IP23 koruma sinifinda olacaktir.),

e Devir sayisi = %3 sinirlari iginde,

o Elektromanyetik radyasyonlarin yayilmasina kargin onlem alinmig (Anti-
Radiolnterference),

o Ikaz akimi kendisinden ikazli solidstate elektronik tipte,
o Kontrol panosunda ince ayar reostasi,

o Verimi en az %90 (tam yukte),

e Yildiz bagh,

o Kisa devreye karsi korunmus,

o 1 saat sire ile %10 asiri yikte ¢calismaya misait,

e Jenerator statik ve dinamik olarak balansli,

e 0°C - 40°C hava sicakliginda ¢aligsmaya uygun olacaktir

b) DIZEL MOTOR

1. Dizel motor agsagida belirtilen 6zelliklerde olacaktir.
e Dort zamanli,
e Basingli yag ile yaglamali,
o Enjektorlu yakit puskurtmeli,
e Su sogutmall,
e Tercihen V motorlu,

e Jeneratéri 1500 dev/dak. hizda ve tam ylkte hareket ettirebilecek
kapasitede,

e Primer ve sekonder yakit filtreleri olan tipte,

o Silindirleri gdmlekli tip,



o Krank safti tam balansl ve aligtiriimis,

e Yanmali tip,

o %10 asiri yikte 1 saat sure ile galismaya misait,

o Tam ylk altinda ¢alismada normal sogutma saglayacak radyatord,
o Radyatorin acik havaya kanal baglantisi,

e 24 Volt DC'de calisan mars motoru,

e Motoru calismaya hazir tutmak icin termostat kontrolli sogutma suyu
1siticisi,

¢ Uygun amperajda sarj dinamosu,

e Akl dolunca devreyi otomatik kesecek ve DC Voltmetre ve Ampermetresi
ve gerekli salter ve kumanda sigortalari olacaktir.

2. Kontrol panosunda, disuk yag basincinda, disuk su seviyesinde, sogutma
suyunun asiri i1sinmasinda ve asiri hizda dizel motoru stop ettirecek
dizenek olacaktir.

3. Teklifte dizel motorun 4/4, 2/4, 3/4 yuklerde c¢alismada yakit sarfiyati
verilecektir.

c) GUNLUK YAKIT TANKI

1. Ginluk yakit tanki asagida belirtilen 6zelliklerde olacaktir.
o Dizel motorun 24 saat araliksiz galismasini saglayabilecek kapasitede,
e Ana depo ile boru baglantisina sahip,
e Seviye gostergeli,
e Tasima donus borusu (Ana tanka bagli) ve havalik borusu,
e Bosaltma borusu ve vanasi,
e Dizel motora boru baglantisi,
e Damlalik tepsisi,
o Dusuk seviye ve asiri dolu seviye alarm kontaklart,
e Havalandirma ve yakit giriginde filtreli olacaktir.

2. GUnluk yakit tanki jeneratér odasinda kontrollugun onaylayacadi bir yere
konacaktir.

3. Yakit tanki, yakitin tabii akisinin saglanabilmesi icin kosebentlerden
yapilmis ayak Ustiine monte edilecektir.



4.

5.

Tankin i¢c ve dis yuzu pas ve yagdan arindirildiktan sonra dis etkilere
dayanakli bir boya ile boyanacaktir.

Dizel ile ayni kaide icinde olmasi tercih edilecektir.

d) FILTRELER

1.

2.

Kullanilacak tim filtreler degisebilir tip olacaktir.

Hava filtresi yag banyolu olacaktir.

e) RADYATOR

1.

2.

Dizel motorun tam yukte ¢alismasinda normal sogutma saglayacaktir.

Radyatér havalandirma fani krank saftindan direkt veya kayis ile tahrik
edilecektir.

Radyatorin acilk havaya kanal baglantisi olacaktir ve fanin kapasitesi
sirkllasyon saglamaya yeterli olacaktir.

Radyator ve vantilator el ile ulagilmayacak sekilde korumaya alinacaktir.
Sogutma sisteminde termostat bulunacaktir.

Sogutma suyunda paslanmayi 6nleyici antifriz kullanilacaktir. (Antifriz tipi
imalatgi tarafindan teklif edilecektir.)

Akl 24V cikis geriliminde, tam kapali, bakim gerektirmeyen kursun asitli tip
olacaktir.

Akl gerekli tum baglantilari yapilmig ve gerekli montaj aksesuarlari ile
birlikte tesis edilecektir.

g) EKSOZ ve SUSTURUCU

1.

2.

3.

Dizel motorda tek eksoz cikisi olacaktir.
Eksoz-motor baglantis1 motor titresimlerini iletmeyecek sekilde yapilacaktir.

Eksozun binadan ¢ikisinda (duvar gegisinde) isiya ve sese karsi izolasyon
yapilacaktir.

Susturucu yatay montaja uygun, dahili tip olacak ve motora en yakin
mesafede monte edilecektir.

Susturucuda kivilcim dnleyici dizenek bulunacaktir.

Susturucu eksoz borusuna flangla sizdirmaz sekilde monte edilecektir.



h) OTOMASYON VE SENKRONIZASYON PANOSU

1. Otomasyon ve senkronizasyon panosu jeneratorle ayni hacimde tesis
edilecektir.

2. Pano dikili tip montaja uygun 6zellikte ve Algak Gerilim Tesisati Ozel Teknik
Sartnamesi Panolar kisminda belirtilen 6zelliklere uygun yapida olacaktir.

3. Pano 4 temel bélimden olusacaktir. Bunlar her jeneratér grubu icin ayrilmis
birer bélim, kontrol ve kumanda bolimu ve ¢ikis bolimU olacaktir.

4. Jenerator grubu bolumlerinde asagidaki ekipmanlar bulunacaktir.

= Jenerator ana salteri

Salter, elektronik tip termik manyetik koruma Unitesine sahip otomatik tip
olacaktir. Saltere uzaktan kumanda icin motor moduli olacaktir. Salter
U¢ konumlu gekmeceli sistemde monte edilecektir. Algak Gerilim Tesisatl
Salterler boéliminde anlatilan 6zelliklere uygun olacaktir.

= Jenerator kontrol modull

Modul jeneratori korumak, izlemek ve Kkontrol etmek amaciyla
tasarlanmig elektronik baskili devreden olusacaktir. Modul bunyesindeki
tim roleler elektronik tip olacak ve kesinlikle elektromekanik role kabul
edilmeyecektir.

Jeneratorin self-test ozelligi olacak ve bu 06zellik kontrol moduili
Uzerinden de aktive edilebilecektir.

Ters gug¢ koruma rolesi ile senkronize calisma modunda jeneratorin
uretimden tuketime gegme durumu (elektrik motoru olarak galisma)
izlenecektir. Role toplam gucun %0-15 arasi ayar sahasina sahip ve
zaman gecikmeli olacaktir.

Dusuk gerilim rolesi vasitasiyla jenerator gikis gerilimi kontrol edilecektir.
Rdle nominal voltajin %80-95 arasi ayar sahasina sahip olacaktir. Diglk
frekans roélesi ile de benzer sekilde gikis frekansi olgllecektir. Her iki role
icinde zaman gecikmesi imkani saglanacaktir.

Otomatik Senkronizasyon Unitesi tamamen elektronik parcalardan
olusmus ve tam otomatik 6zellikte olacaktir. Unite bagh oldugu jenerator
ile senkronize olacagi bara arasindaki voltaj, frekans ve faz agisi farkini
Olcecek ve jeneratbre voltaj alcaltma-yikseltme, frekans alcaltma-
yukseltme, faz agisi algaltma-yiikseltme sinyali verebilecektir. Unite ile
faz kilitlemesi kontroli  yapilabilecektir. Ayni zamanda Unite



senkronizasyon kosullari saglandijinda jeneratér salterine kapama
sinyali verecektir.

Senkronizasyon icin gerekli parametreler ayarlanabilir 6zellikte olacaktir.
Unitenin temel calisma prensibi senkronizasyon sirasinda faz agisi

farkinin 5 dereceden kuguk olmasinin saglanmasi olacaktir.

Coklu Devre Kilitleme Ozelligi sayesinde senkronize olacak
jeneratdrlerden ilk normal ¢calisma moduna ulasan sistem barasina
irtibatlanacak ve bu anda diger jeneratérlerin baglantisi kilitlenecek ve
baglanti ancak senkronizasyon saglandiktan sonra yapilacaktir.

Asagida belirtilen durumlar igin 1s1kl uyari indikatorleri bulunacaktir.

DC Girigs Akimi Mevcut - Jeneratér Voltaj ve Frekansi Normal -
Senkronizasyon Unitesi Aktif - Segici Réle Devrede - Ters Gii¢ Koruma
Rolesi Calisti - Jeneratér Voltaji Yiksek - Jeneratdr Voltaji Dislk -
Senkronize Cikis Rdélesi Devrede - Ters Gli¢ Koruma Roélesi Gegici Sure
ile Caligti

Jeneratdr devreden g¢iktiktan sonra motorun sogumasi igin bosta
calismasi gereken slire motor sogutma rdlesi ile ayarlanacaktir.
Senkronizasyon zaman geciktirme rdlesi ile de ayarlanan sire iginde
senkronizasyon saglanamazsa gorsel ve isitsel alarm verilecek ancak

senkronizasyon denemesi durdurulmayacaktir.

= Motor Calisma Kontrol Moduli

Motor c¢alisma kontrol modili dizel motoru otomatik c¢alistirmak,
korumak, ve izlemek amaciyla tasarlanmis elektronik baskili devreden
olusacaktir. Modul bunyesindeki tum roleler elektronik tip olacak ve
kesinlikle elektromekanik role kabul edilmeyecektir.

Modil mars motorunu devreye alabilecek, yakit sistemine elektriksel
olarak kumanda edebilecek ve bir ariza aninda motoru durdurabilecektir.

Modiil jeneratdére gelecek calisma sinyali ile birlikte aki sarj devresini
kapatacak, mars motorunu c¢alistiracak, motorun ¢alismasini muteakip
mars motorunu devreden c¢ikartacaktir. Sayet motor 4 seferde
calistirlamazsa ya da c¢alisma esnasinda bir ariza olusursa motor
devreden c¢ikartilacaktir. Bu durumda sistemin manuel olarak
sifilanmasi gerekecektir. Motor tekrar g¢alistirma denemeleri arasindaki
sire ayarlanabilir olacaktir.



Modl Gzerinde sistem operasyonu igin 5 pozisyon olacaktir. Dur/Sifirla
pozisyonunda motor kesinlikle devreye alinamayacaktir. Kapali/Soguma
pozisyonunda motor soguma periyodundan sonra kapatilacaktir.
Otomatik pozisyonunda sistem normal ¢alisma pozisyonunda olacaktir.
Bosta Test pozisyonunda sistem bir ¢alisma sinyali almis gibi ¢alisacak
ancak ana baraya baglanti yapilmayacaktir. Yukte Test konumunda ise
sistem manuel olarak tam c¢alisma konumuna alinmig olacak ve
jeneratoriin  devreye girmesinden sonra uygun otomasyonla yiki
sebekeden kendi Gzerine alacaktir.

»Alarm ve Durum izleme

Asagida belirtilen durumlarda goérsel ve isitsel alarm olusacaktir.

Duslk Yag Basinci - Yiuksek Su Sicakhdi - Asirt Hiz - Salter Ariza - Ters
Glc¢ - Senkronizasyon Basarisiz - Kontroller Otomatik Degil - Salter Acik
- Salter Kapali - Otomatik Devreye Girme

isitsel alarm bir butonla sifirlanabilecek ancak gorsel alarm ancak
hatanin giderilmesi ile devreden c¢ikacaktir. Alarm devrelerinin test
edilebilmesi igin uygun baglantisi yapilmis butonu bulunacaktir.

= Senkronizasyon Modu Secici Anahtari

Bu anahtar vasitasiyla senkronizasyon pasif, test, kapali ve otomatik

konumlarina alinabilecektir.

»Qlcli ve Gosterge Cihazlari

Jeneratér  bolumd  icinde  ampermetre, voltmetre, kWmetre,
frekansmetre, ve calisma saati bulunacaktir. Ayrica ampermetre-
voltmetre komutatoru ile gerekli akim ve gerilim trafolari da bulunacaktir.
Tam dl¢i ve gosterge cihazlari Algak Gerilim Tesisati Sarthamesinde
yazan Ozelliklere uygun olacaktir.

5. Kontrol ve kumanda bolimi sistemin bir entegrasyon iginde calismasini
saglayacak ve asagida belirtilen 6zelliklerde olacaktir.

=Yk Dagitim Kontroli (LoadDemandandPriority Control)

Kontrol ve kumanda bélumu iginde saglanacak otomasyonla yuk dagitim
kontroli yapilacaktir. Bu amacla ilk jeneratérin devreye girmesi ile
birlikte 6ncelige sahip ylkler devreye alinacak ve diger jeneratoriin de
devreye girmesiyle diger yikler oncelik sirasina gére devreye
alinacaktir.



Jeneratorler tamamen devreye girdikten ve Onceligi olan yiklerin
baglanmasindan ayarlanabilir bir zaman gecikmesinden sonra sistemde
Uretilen gu¢ ve cekilen gug¢ kontrol edilecek ve rezerv gic¢ bulunmasi
halinde 6nceligi az olan ylkler de sirasiyla devreye alinacaktir. Sayet
tum ydklerin devreye alinmasina ragmen c¢ekilen gig dusik seviyede ise
jeneratorlerden birisinin  kapatiimasi imkani kontrol edilecek ve

mumkunse kapatilarak yakit tasarrufu saglanacaktir.

Sayet jeneratdrden galisma durumunda setlerden birisi ariza nedeniyle
devre digI kalirsa dusuk oncelikli yuklerden baslayarak yik atimi
yapilacak ve Uretilen ve g¢ekilen gli¢ dengesi saglanacaktir.

Tdm bu kontroller bu amagla imal edilmig elektronik bir Unite vasitasiyla
gerceklestirilecektir. Uniteden vyiklerin devreye giris ve ¢ikisi igin
yardimci  kontaklar vasitasiyla sinyal alinabilecektir. Ayrica Unite
vasitasiyla hangi yiklerin devrede oldugu izlenebilecektir. Toplam ylk
kademesi sayisi en az 10 adet olacaktir.

Kurulacak sistem icin detayll ¢galisma senaryosu takip eden bélimlerde
aciklanmistir.

= Manuel Senkronizasyon

Bir segici anahtar vasitasiyla istenilen jeneratér grubu manuel
senkronizasyonmoduna getirilebilecektir. Bu modda operator manuel
olarak bir butona basacak ve butonun basili kaldigi slre iginde
senkronizasyonun saglanmasi durumunda jenerator otomatik olarak ana
baraya baglanacaktir. Operatdér mudahalesi olmadan grup devreye
alinamayacaktir.

=DC Besleme Sistemi Kontrolii

Sistemin devamli beslenmesi igin tesis edilecek jeneratdr gruplari akuleri
kullanilacaktir. Bu akilerin sarj durumu devamli olarak izlenecek ve bir
akunun devre digi kalmasinda kesintisiz olarak diger aku kullaniimaya
devam edilecektir.

=Bara Frekans Kontrolil

Jenerator barasi frekansi devamli olarak izlenecek ve ayarlanabilir bir
sure boyunca 48 Hz altina duserse disik éncelikli ylklerden baslayarak
yuk atimi yapilacaktir. Bu durumda gorsel ve isitsel alarm verilecektir.

»Alarm ve Durum izleme

Asagida belirtilen durumlarda goérsel ve isitsel alarm olusacaktir.



Manuel Senkronizasyon Yapilabilir - Bara Frekansi Dusik - Yik Atma
Aktif/Bypass - Jenerattrler Devrede - Normal Calisma - Kilitleme

isitsel alarm bir butonla sifirlanabilecek ancak gdrsel alarm ancak
hatanin giderilmesi ile devreden c¢ikacaktir. Alarm devrelerinin test
edilebilmesi icin uygun baglantisi yapiimis butonu bulunacaktir.

*Qlcli ve Gosterge Cihazlari

Kontrol ve kumanda bdlimu iginde ana barayi izleyen ampermetre,
voltmetre, kWmetre ve frekansmetre bulunacaktir. Ayrica ampermetre-
voltmetre komutatorua ile gerekli akim ve gerilim trafolari da bulunacaktir.
Tum Olcl ve gosterge cihazlari Algak Gerilim Tesisati Sarthamesinde
yazan Ozelliklere uygun olacaktir. Manuel senkronizasyon igin
senkronoskop bulunacaktir.

6. Cikis bolumi tesis edilecek yukseltici transformatéri korumak igin tesis
edilecek bir termik manyetik otomatik salter ve gerekli réle modullerinden
olusacaktir. Transformator icin tesis edilecek termometre ve Bucholz rdlesi
ariza durumunda otomatik salteri agtiracaktir.

7. Sistemin calisma senaryosu asagida aciklanmistir. Ayrica sisteme ait
prensip tek hat semasi da Sartname EKki olarak verilmistir.

Sebekede enerjinin kesilmesi durumunda, alinacak bir sinyal ile otomatik
devreye girme modu baslatilacaktir.

Alinacak sinyal ile her iki grup da calistirilacaktir. Bu arada butln yik
gruplarinin giris salterleri ile tesisin ana besleme salteri acilacaktir. ilk
énce normal galisma moduna gelen grup ana baraya baglanacaktir. ilk
grubun baglanmasi ile birlikte yuksek oncelikli ilk grup yukleri devreye
alinarak besleme yapilacaktir. ikinci jeneratér grubunun ana bara ile
senkronizasyonu otomatik olarak saglanacak ve ikinci grup yukte
beslenmeye baglanacaktir. Senkronizasyon saglanamazsa veya ikinci
grup devreye girmezse alarm verilecek ve yukler kesinlikle
baglanmayacaktir.

Jeneratérden calisma moduna gecilmesinden ayarlanabilir bir sire
sonunda otomasyon panosu jeneratér kapasitelerini ve ana baradan
cekilen glcu karsilastirarak rezerv glic kontroll yapacaktir. Rezerv glc¢
bulunmasi halinde ikincil dncelikli ylik gruplarini sirasi ile devreye
almaya baslayacaktir. Bu andan sonra otomasyon panosu devamli



olarak yik durumunu izleyecek ve gerekli olmasi durumunda yik atimi
veya yuk alimi yapacaktir.

Sayet bitln ylklerin devreye alinmasina ragmen ana baradan cekilen
yuk tek jeneratdr grubu tarafindan beslenebilecek kadar disikse
(6rnegin hafta sonu veya gece), ikinci jeneratér baradan ayrilacak ve
soguma periyodundan sonra kapatilacaktir. Bu arada yuk ihtiyaci yine
artarsa jenerator devreye alinip senkronize edildikten sonra baraya
tekrar baglanacaktir.

Jenerator gruplarindan birisi herhangi bir ariza nedeniyle devre digi
kalirsa en dusik oncelikli gruptan baslayarak yeterli giice disene kadar
sirasiyla gruplar devreden cikartilacaktir. Tek jeneratdrden calisma
durumunda dahi baradan cekilen guc¢ kontrol edilerek beslenebilecek
maksimum yUk devreye alinacaktir.

Sebeke enerjisinin normale dénmesiyle beraber ayarlanabilir bir gecikme
sureci sonrasinda o6ncelikle jeneratér barasi ¢ikis salteri acilacak ve
tesis ana besleme salteri kapatilacaktir. Bunu muteakip tim yilk
besleme salterleri tekrar kapali konuma getirilecektir.

Tam yidk gruplarina ait salterlerin uzaktan kumandasi igin gerekebilecek
her tdrli uzaktan kumanda devresi ve elektriki Kilitleme devreleri
otomasyon ve senkronizasyon panosu iginde tesis edilecektir.

C. OZEL SARTLAR

Yuklenici, tesis edilecek jeneratér grubu ve otomasyon-senkronizasyon panosuna ait
tim gerekli projeleri hazirlayarak Enerji ve Tabii Kaynaklar Bakanligina bagvurup kabul
islemlerini yaptiracak ve galistirma misaadesini alacaktir.

1. MONTAJ

Jeneratdr odasinda bulunan dizel gruplari, eksoz ve susturucular, yakit tanki, yakit
borulari ve panolarin standartlara uygun olarak yerlegimini gosteren imalat resimleri
yuklenici tarafindan hazirlanacak ve kontrolluga verilecektir. Kontrollugun onayindan
sonra imalat yapilacaktir. Dizel jenerator gruplar titresimleri absorbe eden takoz
veya amortisOrli bir sase Uzerine monte edilmis olacaktir. Sase ses tecritli beton
kaide tizerine monte edilecektir.



2. TESTLER

Yuklenici, jenerator imalatcisi tarafindan hazirlanmis test raporlarini kontrolluga
verecektir. Jeneratorlerin son testi montaj sonrasi kabul sirasinda yapilacaktir. Bu
test sirasinda jenerator gruplari 4 saat tam yilkte (cos @=0.80) calistirilacaktir.
Calisma sirasinda 1m. deki ses seviyesi 110dB’i gegcmeyecektir. Ayrica otomasyon-
senkronizasyon panosunun tum c¢alisma modlari da uygun calisma sartlar
gerceklestirilerek test edilecektir. Test islemleri icin gerekli tim malzeme ve personel
yuklenici tarafindan Ucretsiz olarak temin edilecektir.

3. KULLANMA ve BAKIM TALIMATLARI

Kesin kabul éncesinde asagida belirtilen dokimanlar Tiirkce (ve varsa ingilizce)
olarak en az 3 (lg¢) takim olarak kontrolluga teslim edilecektir.

Dizel jeneratdr grubunun teknik 6zelliklerini gdsterir dokiimanlar

e Otomasyon-Senkronizasyon panosu teknik dzelliklerini gésterir dokimanlar
e Servis elemanlari igin bakim ve kullanma talimatlari

e Operatoér kullanma talimatlari

¢ Enerji, kumanda ve yakit sistemi baglanti semalari

e Test sonuglari

4. GARANTI ve BAKIM SOZLESMESI

Jenerator gruplarinin kesin kabulini muteakip tim sistem en az 1 yil sure ile
imalat¢i firma garantisi altinda olacaktir. Garanti middetince sistem ayda bir kere
olmak Uzere imalatgl firma servis elemanlarinca teste tabii tutulacak, ayrica hatali
kullanimdan kaynaklanmayan tim onarim ve yedek parca degisimleri karsiliksiz
olarak yapilacaktir.

Garanti suresinin bitiminden énce periyodik bakim igin, imalat¢i firma idare ile yillik bakim
s6zlesmesi yapacaktir. Bakim sirasinda gerekli yedek parga firma tarafindan stoklarindan
saglanacak ve kullaniimasina gerek duyuldugunda idareye ayrica bunlari fatura edecektir.
imalatgi firma en az 10 yil sire ile sisteme ait tim yedek parcalari bulundurmayi taahht
edecektir.



